[Wpisz tutaj]

Inwestor: Urzad Gminy Lidzbark Warminski

Przedmiar

Nazwa budowy: Planowane przystanki transportu zbiorowego w Lidzbarku Warminskim
Rodzaj robét: drogowe

Sporzadzit:

inz. Krzysztof Pylinski
WAM/0120/ZD0OH/17
Zurawia 26/19

11-041 Olsztyn
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Ksiazka przedmiaréw/obmiarow

1. Roboty rozbiérkowe
Kod CPV:
1 KNNR 6 0702-080-020 4,00 szt
Demontaz znakéw drogowych lub drogowskazow
Charakterystyka robot: Tablica: 0702
Kol. 01-03:
1.Wykopanie dotu
2.Ustawienie stupa do pionu
3.Zasypanie doléw ziemig wraz z ubiciem
Kol. 04-08:
1.Przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupéw (kol.04 - 07)
2.Zdjgcie ze stupéw znakéw drogowych (kol.08)
krotnosé= 1,00
2 KNNR 6 0702-080-020 30,00 szt
Przeniesienie znakow drogowych lub drogowskazow
Charakterystyka robot: Tablica: 0702
Kol. 01-03:
1.Wykopanie dotu
2.Ustawienie stupa do pionu
3.Zasypanie dotéw ziemig wraz z ubiciem
Kol. 04-08:
1.Przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupéw (kol.04 - 07)
2.Zdjecie ze stupéw znakéw drogowych (kol.08)
krotnos¢= 1,00
3 KNNR 6 0802-030-050 4,80 m2
Reczne rozebranie nawierzchni bitumicznych
Charakterystyka robot: Tablica: 0802
1.Re¢czne lub mechaniczne wytamanie nawierzchni
2.0drzucenie gruzu (materiatu) na pobocze z utozeniem w stosy
Uwaga:
Naktady korygowa¢ proporcjonalnie do grubo$ci nawierzchni.
krotnosé= 1,00
4 KNNR 6 0107-010-060 0,48 m3
Mechaniczne wyréwnywanie istniejgcej podbudowy ttuczniem kamiennym sortowanym,grubos¢ warstwy
do 10 cm
Charakterystyka robot: Tablica: 0107
1.0czyszczenie podbudowy z usunigciem zanieczyszczen na pobocze
2.Zwilzenie podbudowy wodg przy wyréwnywaniu betonem
3.Rozicielenie warstwy tlucznia lub mieszanki betonowej
4.Zaklinowanie klincem i polewanie woda przy wyréwnywaniu warstwa thucznia
5.Zaggszczenie warstwy wyrdwnawczej mechanicznie
6.Sprawdzenie profilu warstwy wyréwnawczej
7.Pielggnacja przez posypanie piaskiem i polewanie woda (kol.03 i 04)
krotnos¢= 1,00
5 KNNR 6 1201-010-050 7,45 m2
Usunigcie oznakowania poziomego jezdni farbg chlorokauczukowgq
Charakterystyka robot: Tablica: 1201
1.Zabezpieczenie miejsca robot
2.Przygotowanie farby chlorokauczukowej
3.Reczne lub mecha niczne odnowienie malowania
4.0chrona $§wiezo malowanych miejsc przed uszkodzeniem
5.Przenoszenie zapdr przenosnych i znakéw zabezpieczajacych w miarg postgpu
rob6t
krotnosé= 1,00
6 AW-020 4,00 szt
Demontaz progu zwalniajgcego prefabrykowanego
krotnos¢= 1,00
7 AW 4,00
Demontaz progu zwalniajgcego z kostki betonowej
krotnos¢= 1,00
8 AW 1,00
Demontaz wyniesionego przejscia dla pieszych
krotnos¢= 1,00
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2. Projektowane znaki pionowe, poziome
Kod CPV:

9 KNNR 6 0702-040-020
Pionowe znaki drogowe,znaki nakazu
Charakterystyka robot: Tablica: 0702

Kol. 01-03:

1.Wykopanie dotu

2.Ustawienie stupa do pionu

3.Zasypanie doléw ziemig wraz z ubiciem

Kol. 04-08:

1.Przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupéw (kol.04 - 07)
2.Zdjgcie ze stupéw znakéw drogowych (kol.08)
krotnosé= 1,00

8,00 szt

10 KNNR 6 0702-040-020
Pionowe znaki drogowe,znaki informacyjne
Charakterystyka robot: Tablica: 0702

Kol. 01-03:

1.Wykopanie dotu

2.Ustawienie stupa do pionu

3.Zasypanie dotéw ziemig wraz z ubiciem

Kol. 04-08:

1.Przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupéw (kol.04 - 07)
2.Zdjgcie ze stupéw znakéw drogowych (kol.08)
krotnos¢= 1,00

25,00 szt

11 KNNR 6 0702-060-020
Pionowe znaki drogowe,drogowskazy jednoramienne o powierzchni do 0,3 m2
Charakterystyka robot: Tablica: 0702

Kol. 01-03:

1.Wykopanie dotu

2.Ustawienie stupa do pionu

3.Zasypanie dotéw ziemig wraz z ubiciem

Kol. 04-08:

1.Przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupéw (kol.04 - 07)
2.Zdjecie ze stupéw znakéw drogowych (kol.08)

krotnosé= 1,00

12,00 szt

12 KNNR 6 0705-030-050

Oznakowanie poziome jezdni farbq chlorokauczukowg,linie segregacyjne i krawedziowe,przerywane
malowane mechanicznie

Charakterystyka robot: Tablica: 0705

1.R¢czne oczyszczenie jezdni w miejscach przewidzianych do malowania
2.Wyznaczenie linii ksztalttéw elementéw oznakowania

3.Przygotowanie farby chlorokauczukowe;j

4.Pomalowanie znakéw r¢cznie pgdzlami lub mechanicznie malowarka
5.Przenoszenie zapér przenosnych i znakéw zabezpieczajacych w miar¢ postgpu

robot

krotnosé= 1,00

1,26 m2

13 KNNR 6 0705-060-050
Oznakowanie poziome jezdni farbg chlorokauczukowgq,linie na skrzyzowaniach i przejsciach dla
pieszych,malowane mechanicznie
Charakterystyka robot: Tablica: 0705
1.Rgczne oczyszczenie jezdni w miejscach przewidzianych do malowania
2.Wyznaczenie linii ksztaltow elementéw oznakowania
3.Przygotowanie farby chlorokauczukowe;j
4.Pomalowanie znakéw r¢cznie pgdzlami lub mechanicznie malowarka
5.Przenoszenie zapdr przenosnych i znakéw zabezpieczajacych w miarg postgpu
rob6t
krotnos¢= 1,00

11,00 m2

14 KNNR 6 0705-070-050
Oznakowanie poziome jezdni farbg chlorokauczukowgq,strzatki i inne symbole malowane recznie
Charakterystyka robot: Tablica: 0705

1.Reczne oczyszczenie jezdni w miejscach przewidzianych do malowania

2.Wyznaczenie linii ksztaltow elementéw oznakowania

3.Przygotowanie farby chlorokauczukowej

4.Pomalowanie znakéw r¢cznie pgdzlami lub mechanicznie malowarka

5.Przenoszenie zapdr przenosnych i znakéw zabezpieczajacych w miarg postgpu

robot

krotnos¢é= 1,00

19,69 m2
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3. Projektowane urzadzenia BRD

Kod CPV:

15

KNNR 6 0502-03010-050
Kostka brukowa betonowa grubosci 8 cm,czerwona,uktadana na podsypce cementowo-piaskowej spoiny
wypetniane piaskiem
Charakterystyka robot: Tablica: 0502

1.Wyprofilowanie i zagg¢szczenie podtoza

2.Rozmieszczenie na wyprofilowanym podtozu podsypki piaskowej grub.4 cm lub

podsypki cementowo-piaskowej grub.4 cm wraz z jej przygotowaniem

3.Zaggszczenie podsypki wibratorem

4. Wyréwnanie warstwy podsypkowej szablonami

5.Utozenie kostki brukowej z przycigciem na krawedziach

6.Ubicie kostki wibratorem

7.Wymiana kostek popgkanych przy ubijaniu

8.Wypelnienie spoin piaskiem z uprzednim jego przesianiem
krotnosé= 1,00

43,20 m2

16

KNNR 6 0113-050-050

Warstwa podbudowy z kruszywa tamanego,grubosc¢ warstwy po zageszczeniu 10 cm
Charakterystyka robot: Tablica: 0113

1.Mechaniczn e rozécielenie dolnej warstwy kruszywa

2.Reczne odrzucenie nadziarna

3.Zageszczenie warstwy dolnej

4.Mechaniczne rozscielenie gérnej warstwy kruszywa

5.Zageszczenie i profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem woda

6.Posypanie gérnej warstwy miatlem kamienny m
krotnosé= 1,00

43,20 m2
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